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Historique

OpenStreetMap (OSM) est un projet international fondé en 2004 dans le but de créer 
une carte libre du monde.
Nous collectons des données dans le monde entier sur les routes, voies ferrées, les 
rivières, les forêts, les bâtiments et bien plus encore !

Octobre 2011 : Création de l'association OpenStreetMap France.

Septembre 2012 : passage sous licence libre OdbL.
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Principes de base

Pas une carte mais une base de données !
=> la donnée est constituée d'objets géographiques 

Plus uniquement les rues …
● Bâtiments
● Points d'intérêts
● Pistes cyclables
● Pistes de ski
● Occupation des sols
● Adresses
● ...
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Quelles données ?

Tout ce qui est une donnée géographique stable et vérifiable

Mais :
● Pas de données nominatives
● Pas de données ponctuelles dans le temps
● Pas de données « personnelles »
● Pas de données copiées d'autres cartes non-libres !
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OpenStreetMap

Processus

1 – Collecter : traces gps, cartopartie, imagerie aérienne, open data, « field papers »

2 – Charger dans l'éditeur

3 – Modifier les objets 

4 – Ajouter les détails : attributs, relations

5 – Export des données / Rendu

http://fieldpapers.org/
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Structure

Noeud (node) : un point identifié par ses coordonnées lat/lon. Seul objet qui porte 
l'information géographique !

Chemin (way) : un ensemble de nœuds reliés en polyligne. 

Surface (way fermé) : une polyligne fermée, avec le tag « area=yes ». Tracer le 
chemin dans le sens trigonométrique (intérieur de la surface à gauche de la 
polyligne). 

Relation : un ensemble d'objets.
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Attributs

Les attributs peuvent être placés sur n'importe quel type d'objet, de préférence celui 
de plus haut niveau.

Exemples :

● POI : sur un nœud simple ou un nœud d'un chemin/surface
● route : sur le chemin
● bâtiment : sur le chemin fermé
● nom de commune : sur la relation des chemins du contour communal

Pas de structure fixe, autant d'attributs que nécessaire !
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Groupes de modifications

Toutes les données de base sont regroupées dans un groupe de modifications
=> même contributeur
=> même type de données
=> même source
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Fichiers de données

Fichier .osm : structure XML

Fichier diff minute : .osm chaque minutes, permet une synchronisation des bases

Fichier .pbf : binaire compressé
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Les éditeurs : ID

Nouvel éditeur en ligne

● Éditeur simple
● Support des navigateurs modernes
● Rendu des données avec d3.js
● Open-source
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Les éditeurs : JOSM

L'outil le plus complet et le plus souple : http://josm.openstreetmap.de

Nombreux plugins :
- adresses
- cadastre
- validation des données
- filtres
- télécommande
- imagerie
- ...

http://josm.openstreetmap.de/
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Les outils d'intégration de données

Cadastre : depuis 2008, autorisation de la DGFiP.
Extraction automatique des contours des bâtiments
Génération de fichiers .osm avec les données pré-formatées
Site de mise à disposition de ces données pour les contributeurs

Adresses : nombreuses libérations des données adresses
Génération de fichiers .osm avec des relations pré-formatées
Mise à disposition par une interface web

Nombreuses autres données :
- écoles
- bureaux de postes
- …

Pas d'import brutal mais conflation avec l'existant et vérification sur le terrain !
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État des données

Plus de 2,6 milliards de nœuds 
Plus de 20 millions de groupes de modifications

En France environ 200-250 contributeurs actifs chaque jours

Projet suffisamment mature pour commencer à produire de la donnée de type 
référentiel.
Exemple avec les contours de communes en précision cadastrale, commencée en 
2008 et terminée en décembre 2013 => mise à disposition sur le portail data.gouv.fr
(18 jeux de données à l'heure actuelle)

http://www.data.gouv.fr/fr/organization/openstreetmap
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Contrôles de qualité

Sur http://openstreetmap.org : des « notes » pour signaler les bugs

http://openstreetmap.org/
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OpenStreetMap

Contrôles de qualité

Sur http://openstreetmap.org : des « notes » pour signaler les bugs

Sur http://osmose.openstreetmap.fr : analyses automatiques des données

http://openstreetmap.org/
http://osmose.openstreetmap.fr/


20

Sylvain Maillard - Présentation d'OpenStreetMap – GeoCamp Lyon 23 janvier 2014



21

Sylvain Maillard - Présentation d'OpenStreetMap – GeoCamp Lyon 23 janvier 2014

Présentation / Structure / Éditeurs / État des données / Utilisation / Réutilisations / Ressources

OpenStreetMap

Contrôles de qualité

Sur http://openstreetmap.org : des « notes » pour signaler les bugs

Sur http://osmose.openstreetmap.fr : analyses automatiques des données

Sur http://tile.openstreetmap.fr : comparaisons avec des référentiels ouverts
● base routes 500
● BD Carthage
● données carroyées de l'INSEE
● référentiel FANTOIR

http://openstreetmap.org/
http://osmose.openstreetmap.fr/
http://tile.openstreetmap.fr/
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OpenStreetMap

Contrôles de qualité

Sur http://openstreetmap.org : des « notes » pour signaler les bugs

Sur http://osmose.openstreetmap.fr : analyses automatiques des données

Sur http://tile.openstreetmap.fr : comparaisons avec des référentiels ouverts
● base routes 500
● BD Carthage
● données carroyées de l'INSEE
● référentiel FANTOIR

Des outils de travail en parallèle : découpage en secteurs pour ne pas se marcher sur 
les pieds et garantir l'exhaustivité du travail
● Task Manager de HOT
● MapCraft

http://openstreetmap.org/
http://osmose.openstreetmap.fr/
http://tile.openstreetmap.fr/
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OpenStreetMap

Comparaisons avec d'autres éditeurs
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OpenStreetMap

Comparaisons

Étude de l'IGN en 2009 :
« L’étude des carrefours des thèmes routiers a permis d’estimer une erreur de 
position moyenne trois fois supérieure (distance moyenne de 6.65 mètres) à celle 
garantie par la BD TOPO®. »

=> pas la même précision topographique, mais plutôt raisonnable pour des données 
tracées au GPS !

Depuis, grosse amélioration grâce à l'imagerie aérienne et au cadastre.
=> de plus en plus de secteurs avec plus de rues que dans le référentiel FANTOIR !
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Utiliser les données

● Onglet « Exporter » : zone réduite, fichier .osm

● download.openstreetmap.fr et download.geofabrik.de : exports pays/région 

● Osm2gis : export vers différents formats

● API : requête sur des objets
Module python osmxapi

● Overpass-Api : language de requêtes

● Umap : création de cartes personnalisées

● PostGIS : import de données complètes / mise à jour / traitements géographiques

http://www.openstreetmap.org/export
http://download.openstreetmap.fr/
http://download.geofabrik.de/
http://www.osm974.re/osm2gis/
http://wiki.openstreetmap.org/wiki/API_v0.6
http://overpass-turbo.eu/
http://umap.openstreetmap.fr/
http://wiki.openstreetmap.org/wiki/PostGIS
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OpenStreetMap

QGIS

Téléchargement de données OSM

Plugin « OSM search place »

Plugin Openlayers
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OpenStreetMap



30

Sylvain Maillard - Présentation d'OpenStreetMap – GeoCamp Lyon 23 janvier 2014

Présentation / Structure / Éditeurs / État des données / Utilisation / Réutilisations / Ressources

OpenStreetMap

Réutilisations notoires

● HOT  ex sur Haïti : Humanitarian Openstreetmap Team
● MapQuest : carto / itinéraires / ...
● foursquare
● GPS Garmin : cartes à embarquer sur gps garmin
● OSRM : moteur de routage très rapide
● Geovelo : calcul itinéraire pour vélo
● wheelmap : routage pour fauteuil roulant
● Rendu FR : rendu francisé
● FranceTopo : avec relief ombré. Un des meilleurs rendu OSM !
● La ville à vélo : carte des aménagements et leur dangerosité
● SNCF : données d'accessibilité des gares RER, chantier en cours
● Raildar : « OSM Tchoutchou » affichage des trains en temps réel théorique
● Plans de ville Orange / Clermont-Ferrand : plan officiel / commercial (michelin)
● 3D : X plane / F4map
● ...

http://vimeo.com/9182869
http://open.mapquest.fr/
https://fr.foursquare.com/about/osm
http://garmin.openstreetmap.fr/
http://map.project-osrm.org/
http://www.geovelo.fr/lyon/
http://wheelmap.org/
http://tile.openstreetmap.fr/
http://francetopo.fr/
http://carte.lavilleavelo.org/
http://openstreetmap.fr/partenariat-sncf-transilien
http://www.raildar.fr/
http://www.ville-orange.fr/sortir01.htm
http://openstreetmap.fr/blogs/vincent-de-ch%C3%A2teau-thierry/openstreetmap-la-base-dun-nouveau-plan-michelin
http://osm2xp.com/
http://map.f4-group.com/#lat=45.7625437&lon=4.8222103&zoom=19&ui.showMenuPage=true&menuPage.type=search&menuPage.id=lyon&camera.theta=80&camera.phi=74.599
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OpenStreetMap

Ressources en lignes

http://switch2osm.org

http://wiki.openstreetmap.org/wiki/FR:Develop

http://wiki.openstreetmap.org/wiki/FR:Map_Features

http://wiki.openstreetmap.org/wiki/FR:Cartotheque

http://switch2osm.org/
http://wiki.openstreetmap.org/wiki/FR:Develop
http://wiki.openstreetmap.org/wiki/FR:Map_Features
http://wiki.openstreetmap.org/wiki/FR:Cartotheque
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OpenStreetMap

Communauté française

http://openstreetmap.fr

http://wiki.openstreetmap.org/wiki/Lyon
Rencontre mensuelle
Liste de discussion

http://openstreetmap.fr/
http://wiki.openstreetmap.org/wiki/Lyon

